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Instrukcja obs
ugi 
przemiennika cz� stotliwo� ci 

tmd 0,37 kW – 7,5 kW 
tml 0,25 kW – 2,2 kW 
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Niniejsza instrukcja                                         

·  Zawiera najwa� niejsze dane techniczne i opisuje instalacj� , obs
ug�  i eksploatacj�  przemiennika 
cz� stotliwo� ci tmd/tml. 

·  Przed uruchomieniem urz� dzenia nale� y zapozna�  si�  z instrukcj�  
 

Spis tre � ci patrz 
1.  Informacje dotycz� ce bezpiecze� stwa �   3 
2. Dane techniczne �   4 
3. Ustawianie parametrów �   11 
4. CAN szybkie uruchomienie �   20 
5. Rozpoznawanie i usuwanie usterek �   20 
6. Notatki �   22 
7. Kontakt �   24 
   
Praca z wykorzystaniem ustawie �  Lenze patrz 
1. Przeczyta�  wytyczne dot. bezpiecze� stwa �   3 
2. Okablowanie przy
� czy zasilania i sterowania 

Wa� ne: Zwróci�  uwag�  na wymogi dot. minimalnego okablowania! 
�   4 

3. Dane odno� nie monta� u  �   6-10 
4. Za
� czy�  zasilanie  - Wy� wietlacz: 0FF  
5. Za pomoc�  potencjometru wprowadzi�  warto��  zadan�   
6. Ustawi�  zacisk 28 na poziomie HIGH, zacisk E2 na poziomie LOW 

Reakcja: silnik obraca si�  w prawo i rozp� dza si�  a�  do osi� gni� cia nastawionej warto� ci 
zadanej 

 

 Wy� wietlacz wskazuje cz� stotliwo��  wyj� ciow�  w Hz, np. 50.0   
7. W razie potrzeby nale� y przeprowadzi�  optymalizacj�  ustawie�   �   11 
8. Zak
ócenia wyst� puj� ce podczas uruchamiania/podczas pracy �   20 
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Informacje dotycz � ce bezpiecze � stwa  
 
Ogólne wskazówki  
W regulatorach nap� du firmy Lenze (przemiennikach cz� stotliwo� ci, serwoprzemiennikach, 
przemiennikach pr� dowych) mog�  podczas pracy – w zale� no� ci od stopnia ochrony – znajdowa�  si�   
cz�� ci przewodz� ce napi� cie oraz ruchome lub obracaj� ce si�  elementy.  Powierzchnie mog�  by�  gor� ce.    
W przypadku samowolnego usuni� cia pokryw zabezpieczaj� cych, niew
a� ciwej eksploatacji, przy nieprawid
owej 
instalacji lub obs
udze istnieje powa� ne zagro� enie dla osób oraz przedmiotów. Wszystkie prace zwi� zane z 
transportem, instalacj� , pod
� czeniem, uruchomieniem i obs
ug�  mog�  by�  wykonywane wy
� cznie przez 
odpowiednio wykwalifikowanych fachowców (uwaga na wytyczne IEC 364 lub CENELEC HD 384 lub DIN VDE 0100 i 
IEC-Report 664 lub DIN VDE 0110 oraz polskie przepisy bhp).Odpowiednio wykwalifikowani fachowcy wed
ug 
niniejszych ogólnych wskazówek dot. bezpiecze� stwa to osoby, które znaj�  si�  na instalacji, monta� u, uruchomieniu i 
obs
udze produktu i posiadaj�  do tego celu odpowiednie kwalifikacje.  
 
Stosowanie zgodne z przeznaczeniem  
Regulatory nap� du to urz� dzenia przeznaczone do zabudowy w elektrycznych urz� dzeniach lub maszynach. Nie s�  
to urz� dzenia do wykorzystania w gospodarstwie domowym, lecz jako elementy przeznaczone s�  wy
� cznie do 
eksploatacji w warunkach przemys
owych lub profesjonalnych zgodnie z EN 61000-3-2. Dokumentacja zawiera 
informacje dla dotrzymania warto� ci granicznych wg EN 61000-3-2.   
W przypadku zabudowania regulatora nap� du w maszynie nie wolno maszyny uruchomi� , dopóki nie  
zostanie stwierdzona zgodno��  maszyny z dyrektywami UE 98/37/EG (dyrektywy maszynowe); przestrzega�  
wytycznych EN 60204.Uruchomienie (tzn. rozpocz� cie pracy zgodnej z przeznaczeniem) dozwolone jest tylko przy 
zachowaniu dyrektyw dotycz� cych kompatybilno� ci elektromagnetycznej (89/336/EWG). Regulatory nap� du spe
niaj�  
wymogi dyrektyw dot. niskiego napi� cia 73/23/EWG. W regulatorach nap� du zastosowano zharmonizowane normy 
szeregu EN 50178/DINVDE0160. 
 
Ostrze � enie:  
Regulatory nap� du stanowi�  produkty o ograniczonej dost� pno� ci zgodnie z EN 61800-3. 
Produkty te mog�  powodowa�  w mieszkaniach zak
ócenia radiowe.  W takim przypadku niezb� dne do pracy jest 
zastosowanie dodatkowych � rodków zabezpieczaj� cych.  
 
Instalacja 
Nale� y zapewni�  dba
o��  o stan urz� dzenia a szczególnie unika�  przeci�� e�  mechanicznych. Przy transporcie i 
monta� u nale� y zwróci�  uwag� , aby nie dosz
o do wygi� cia podzespo
ów czy do zmiany odst� pów izolacyjnych. Nie 
wolno dotyka�  elektronicznych podzespo
ów oraz styków. Regulatory nap� du zawieraj�  podzespo
y nara� one na 
dzia
anie 
adunków elektrostatycznych, 
atwe do uszkodzenia przy nieprawid
owej obs
udze urz� dzenia. Nie wolno 
uszkodzi�  lub zniszczy�  elementów elektrycznych, poniewa�  stwarza to zagro� enie dla zdrowia osób! 
 
Pod
 � czenie elektryczne    
Przy pracach wykonywanych przy regulatorach znajduj� cych si�  pod napi� ciem nale� y przestrzega�   
polskich przepisów bhp. Instalacj�  elektryczn�  nale� y wykona�  zgodnie z aktualnie obowi� zuj� cymi przepisami (np. 
zachowuj� c odpowiednie przekroje przewodów, bezpieczniki, po
� czenie przewodu uziemiaj� cego). Dokumentacja 
zawiera dodatkowe wskazówki. Dokumentacja niniejsza zawiera wskazówki dot. instalacji zgodnej z wymogami 
kompatybilno� ci elektromagnetycznej (ekranowanie, uziemianie, monta�  filtrów i wyk
adanie przewodów). Nale� y 
przestrzega�  tych wskazówek równie�  w przypadku regulatorów nap� du oznakowanych symbolem CE. Producent 
urz� dzenia lub maszyny jest odpowiedzialny za dotrzymanie warto� ci granicznych okre� lonych wymogami 
kompatybilno� ci elektromagnetycznej. 
 
Praca 
Urz� dzenia z zamontowanymi regulatorami nap� du nale� y ew. wyposa� y�  w dodatkowe instalacje kontrolne i 
zabezpieczaj� ce zgodnie z aktualnie obowi� zuj� cymi przepisami bezpiecze� stwa (np. prawo o technicznych 
� rodkach pracy, przepisy bhp). Regulatory nap� du mo� na dostosowa�  do potrzeb u� ytkownika. Nale� y przy tym 
przestrzega�  wskazówek zawartych w dokumentacji. Po od
� czeniu regulatora od napi� cia zasilaj� cego nie wolno od 
razu dotyka�  przewodz� cych pr� d cz�� ci urz� dzenia oraz przy
� czy zasilaj� cych, poniewa�  kondensatory mog�  by�  
na
adowane. Nale� y przy tym zwróci�  uwag�  na tabliczki ostrzegawcze umieszczone na regulatorze. Przy cyklicznym 
za
� czaniu zasilania przez d
u� szy czas, pomi� dzy kolejnymi za
� czeniami powinna nast� pi�  co najmniej 3-minutowa 
przerwa! Podczas pracy wszystkie os
ony i drzwiczki powinny by�  zamkni� te. 
Wskazówki dla urz � dze�  z dopuszczeniem UL z zamontowanymi regulatorami na p� du    
UL warnings to wskazówki dotycz� ce tylko urz� dze�  UL. Dokumentacja zawiera specjalne wskazówki dla UL. 
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Dane techniczne 
 
Zgodno ��  CE dyrektywa dot. niskiego napi� cia 

(73/23/EEC) 
Dopuszczenia UL 508C Underwriters Laboratories 

Power Conversion Equipment 
ekranowany: 50 m (niskopojemno� ciowy) Max. dopuszczalna d
ugo ��  

przewodu silnika 1) nie ekranowany: 100 m 
Tolerancja fazy napi � cia 
wej � ciowego 

�  2%  

Wilgotno ��  �  95% nie skondensowane   
Wyj � ciowa cz � stotliwo ��  0…240 Hz  
Warunki klimatyczne klasa 3K3 wg EN 50178 

transport -25 ... +70 °C 
magazynowanie -20 ... +70 °C 

Zakresy temperatur 

praca 0 ... +55 °C z 2.5%/°C spadkiem pr � du 
powy� ej +40 °C 

Wysoko ��  zabudowy 0 ... 4000 m npm  
z 5 %/1000 m spadkiem pr� du powy� ej 1000 m npm 

Odporno ��  na wstrz � sy/wibracje odporno��  na przyspieszenia do 0.7 g 
Pr� d up
ywowy (EN 50178) >3.5mA wzgl� dem energii potencjalnej 
Stopie �  ochrony (EN 60529) IP 20  
Zabezpieczenia przeciw zwarciu, doziemieniu, przepi� ciu, przekroczeniu dopuszczalnych obrotów, 

przeci�� eniu silnika 
ca
kowita moc w sieci dotrzymanie wymogów 2)  
<0.5kW z filtrem sieciowym 
0.5 kW...1 kW z aktywnym filtrem (w przygotowaniu) 

Praca w otwartych sieciach 
(ograniczenie pr � dów 
harmonicznych wg 
 EN 61000-3-2) >1kW bez dodatkowych � rodków 
Filtr RFI Zintegrowany w: 

ETML….X2SFA 
Opcjonalnie dla: 
ETMD…L2YXA i ETMD…L4TXA 

Modu
 hamuj � cy   Opcjonalnie Opcjonalnie 
1) Dla dotrzymania kompatybilno� ci elektromagnetycznej, dopuszczalne d
ugo� ci przewodów mog�  si�  

zmienia� . 
2) Wymienione dodatkowe � rodki oznaczaj� , � e regulatory nap� du same spe
niaj�  wymogi EN 61000-3-2. 

Spe
nienie wymogów dla maszyny/urz� dzenia nale� y do odpowiedzialno� ci producenta 
maszyny/urz� dzenia.  
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Zakresy mocy 
 

typ moc zasilanie pr � d wyj � ciowy 

  napi � cie, 
cz� stotliwo ��  

pr � d Ir (znam)  I max dla 60 s 

 [kW]  [A] (3) [A] (1) [A] (2) [A] (1) [A] (2) 

ETMD371L2YXA 0.37 4.7 2.4 2.2 3.6 3.3 

ETMD551L2YXA 0.55 6.0 3.0 2.8 4.5 4.2 

ETMD751L2YXA 0.75 9.2 4.2 3.9 6.3 5.9 

ETMD112L2YXA 1.1 12.0 6.0 5.5 9.0 8.3 

ETMD152L2YXA 1.5 12.9 7.0 6.4 10.5 9.6 

ETMD222L2YXA 2.2 

1/N/PE 230 V 
(180 V -0 %... 
264 V +0%) 

50/60 Hz 
(48 Hz 

-0%..62Hz 
+0%) 

17.1 9.6 8.8 14.4 13.2 

ETMD371L4TXA 0.37 1.4 1.1 1.0 1.7 1.5 

ETMD751L4TXA 0.75 2.5 2.1 1.9 3.2 2.9 

ETMD112L4TXA 1.1 3.6 3.0 2.8 4.5 4.2 

ETMD152L4TXA 1.5 4.0 3.4 3.1 5.1 4.7 

ETMD222L4TXA 2.2 5.4 4.8 4.4 7.2 6.6 

ETMD302L4TXA 3.0 7.0 6.3 5.8 9.5 8.7 

ETMD402L4TXA 4.0 8.8 7.8 7.2 11.7 10.8 

ETMD552L4TXA 5.5 12.4 11.0 10.1 16.5 15.2 

ETMD752L4TXA 7.5 

3/PE   480 V 
(400 V –

o%...528 V 
+0%) 

50/60 Hz 
(48 Hz 

-0%..62Hz 
+0%) 

15.8 14.0 12.9 21 19.4 

ETML251X2SFA 0.25 3.4 1.7 1.6 2.6 2.4 

ETML371X2SFA 0.37 5.0 2.4 2.2 3.6 3.3 

ETML551X2SFA 0.55 6.0 3.2 2.9 4.8 4.4 

ETML751X2SFA 0.75 9.2 4.2 3.9 6.3 5.8 

ETML112X2SFA 1.1 12.0 6.0 5.5 9.0 8.3 

ETML152X2SFA 1.5 16.0 7.0 6.4 10.5 9.6 

ETML222X2SFA 2.2 

1/N/PE 230 V 
(180 V -0 %... 
264 V +0%) 

50/60 Hz 
(48 Hz 

-0%...62Hz 
+0%) 

21 9.6 8.8 14.4 13.2 

1) Przy znamionowym napi� ciu zasilania i cz� stotliwo� ci próbkowania 4, 6, 8 kHz  
2) Przy znamionowym napi� ciu zasilania i cz� stotliwo� ci próbkowania 10 kH 
3) Pr� d max jest funkcj�  ustawie�  w c73 (wybór napi� cia wej� ciowego) 
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Monta �  i wymiary 
 

 
 

typ a 
[mm] 

a1 
[mm] 

b 
[mm] 

b1 
[mm] 

b2 
[mm] 

c 
[mm] 

s1 
[mm] 

s2 
[mm] 

m 
[kg] 

ETMD371L2YXA 93 84 146 128 17 100 15 50 0.6 
ETMD751L2YXA 
ETMD551L2YXA 93 84 146 128 17 120 15 50 0.9  
ETMD112L2TXA 93 84 146 128 17 146 15 50 1.1 
ETMD371L4TXA 
ETMD751L4TXA 
ETMD112L2YXA 
ETMD112L4TXA 

114 105 146 128 17 133 15 50 1.4 

ETMD152L2YXA 
ETMD152L4TXA 

114 105 146 128 17 171 15 50 1.9  
ETMD222L2YXA 
ETMD222L4TXA 
ETMD302L4TXA 
ETMD402L4TXA 

114 105 146 100 17 171 15 50 2.0 

 
ETMD552L4TXA 
ETMD752L4TXA 

146 137 197 140 17 182 30 100 3.4 

ETML251X2SFA 
ETML371X2SFA 

93 84 146 128 17 83 15 50 0.5 

 ETML551X2SFA 
ETML751X2SFA 

93 84 146 128 17 92 15 50 0.6 

ETML112X2SFA 
ETML152X2SFA 

114 105 146 128 17 124 15 50 1.2 

 
ETML222X2SFA 114 105 146 128 17 140 15 50 1.4 

 
 Uwaga! 

·  Istnieje ryzyko pora� enia! Napi� cie w obwodach si� ga 480 V. 
Kondensatory utrzymuj�  napi� cie po od
� czeniu zasilania. Przed 
otwarciem nap� du nale� y od
� czy�  zasilanie i odczeka�  do 
momentu gdy napi� cie pomi� dzy B+ a B- b� dzie równe 0.  

·  Nie pod
� czaj kabli zasilaj� cych do zacisków wyj� ciowych 
(U,V,W)! Spowoduje to uszkodzenie nap� du.  

·  Nie pod
� czaj zasilania cz�� ciej ni�  raz na 3 minuty. Spowoduje to 
uszkodzenie przemiennika. 
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Schemat po
 � cze�  przemienników serii ETMD….L2YXA i ETMD…L4TXA 

 

 
Schemat po
 � cze�  dla przemienników serii ETML…X2SFA 
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   zacisk dane przy
 � czy steruj � cych (wyt
uszczonym drukiem = ustawienia Lenze) 
7 potencja
 odniesienia  

 8U - tmd 
8 - tml 

wej� cie analogowe 
0 ... + 10 V  
(zakres mo� na zmieni�  przy pomocy   C34) 

rezystancja wej� ciowa: > 40 k�  - tmd 
rezystancja wej� ciowa: > 50 k�  - tml 
(dla sygna
u pr� dowego: 250� ) - tml 

9 zasilanie wewn� trzne DC dla potencjometru 
warto� ci zadanej 

+ 10 V, max. 10 mA 

A+ 
 

zasilanie wewn� trzne DC dla zewn� trznych 
urz� dze�  

+ 12 V, max. 50 mA 

A1 wyj� cie cyfrowe konfigurowalne w c17 DC 24 V / 50 mA 
20 zasilanie wewn� trzne DC dla wej��  cyfrowych + 12 V, max. 20 mA 
28 wej� cie cyfrowe start/stop 0: stop 

1: start 
 

E1 wej� cie cyfrowe konfigurowalne w CE1 
uaktywnia sta
 �  warto ��  zadan�  1 (JOG1) 

stan wysoki wej� cia 
E1 = JOG 1 aktywny 

E2 wej� cie cyfrowe konfigurowalne w CE2 
uaktywnia sta
 �  warto ��  zadan�  2 (JOG2) 

stan wysoki wej� cia 
E2 = JOG 2 aktywny 

stan wysoki 
wej��  E1 i E2 = 
aktywny JOG3 

E3 wej� cie cyfrowe konfigurowalne w CE3 
uaktywnia hamowanie pr � dem sta
ym (DCB)  

stan wysoki wej� cia E3 = DCB aktywny 

E4 wej� cie cyfrowe konfigurowalne w CE4 
kierunek obrotów  

stan niski = obrót cw 
stan wysoki =obrót ccw 

re
zy

st
an

cj
a 

w
ej

�c
io

w
a:

 
3,

3 
k�

 

A2 wyj� cie cyfrowe konfigurowalne w c18 DC 24 V / 50 mA 
8I wej� cie analogowe 0...20 mA 

(zakres mo� na zmieni�  przy pomocy C34) 
rezystancja wej� ciowa: > 150 k�  
 

62 wyj� cie analogowe  
(zakres mo� na zmieni�  przy pomocy c08...c11) 

0...10 V lub 2...10 V, max. 20 mA 

71 RS-485 wej� cie seryjnej komunikacji (TXB)  
72 RS-485 wej� cie seryjnej komunikacji (TXA)  

K14 
K12 

wyj� cie przeka	 nikowe (zestyk zwierny) 
b
� d (TRIP) 

AC 250 V / 3 A 
DC 24 V / 2 A … 240 V / 0.22 A 

0 = poziom sygna
u LOW (0 … + 3 V), 1 = poziom sygna
u HIGH (+ 12 … + 30 V) 
 
Bezpiecze � stwo dotykowe  

·  Wszystkie zaciski steruj� ce posiadaj�  izolacj�  podstawow�  (pojedyncze odst� py izoluj� ce) 
·  Ochrona przeciwko dotkni� ciu mo� e by�  zapewniona przez zastosowanie dodatkowych � rodków 

bezpiecze� stwa np. podwójn�  izolacje. 
EMC (kompatybilno ��  elektromagnetyczna)  

 Dotrzymanie wymogów zgodnie z EN 61800-3/A11 

Emisja zak
óce �  

 Dotrzymanie klasy A wg EN 55011 przy zabudowie 
wewn� trz szafki steruj� cej 

  

A  zaciski ekranowane 
 

B  przewód steruj� cy 
 

C  niskopojemno� ciowy kabel silnika  
(� y
a/� y
a £ pF/m, � y
a/ekran £ 150 pF/m) 
 

D 
 

E  

p
yta monta� owa przewodz� ca pr� d 
 
filtr 
 

instalacja zgodna z zasadami EMC 
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Bezpieczniki/przekroje poprzeczne przewodów (1) 

instalacja zgodnie z EN 60204-1 instalacja zgodnie z UL 

typ bezpiecznik 
topikowy 

bezpiecznik 
automatyczny 

L1, L2, L3, 
PE          

[mm2] 

bezpiecznik 
topikowy(3) 

L1, L2, L3, 
PE [AWG] 

FI (2) 

ETML251X2SFA 
ETML371X2SFA 
ETMD371L2YXA 
ETMD551L2YXA 
ETML551X2SFA 

M10 A C10 A 1.5 10 A 14 

ETML751X2SFA    
ETMD751L2YXA 

M16 A C16 A 2.5 15 A 14 

ETML112X2SFA  
ETMD112L2YXA 

M20 A C20 A 2.5 
20 A - tml 

15 A - tmd 
12 

ETML152X2SFA 
ETMD152L2YXA 

M25 A C 25 A 2.5 
25 A - tml 

20 A - tmd 
12 

ETML222X2SFA 
ETMD222L2YXA 

M30 A C30 A 4.0 30 A 10 

ETMD371L4TXA 
ETMD751L4TXA 
ETMD112L4TXA 
ETMD152L4TXA 
ETMD222L4TXA 

M10 A C10 A 1.5 10 A 14 

ETMD302L4TXA M12 A C12 A 1.5 12 A 14 

ETMD402L4TXA M16 A C16 A 2.5 15 A 14 

ETMD552L4TXA M20 A C20 A 2.5 20 A 12 

ETMD752L4TXA M25 A C25 A 4.0 25 A 10 


  30 

mA 

         1)      Nale� y przestrzega�  lokalnych przepisów  

2) Przystosowany do pr� dów pulsuj� cych lub wszystkich pr� dów  
3) Bez zarobionej ko� cówki 
 

Przy u � ywaniu up
ywowych wy
 � czników zabezpieczaj � cych nale � y zwróci �  uwag � : 
·  Up
ywowy wy
� cznik zabezpieczaj� cy montowa�  tylko pomi� dzy sieci�  zasilaj� c�  a regulatorem nap� du 
·  Up
ywowy wy
� cznik zabezpieczaj� cy mo� e nieprawid
owo zadzia
a�  wskutek: 

- wp
ywu pojemno� ciowych pr� dów w ekranach kabli podczas pracy (przede wszystkim przy 
d
u� szych, ekranowanych przewodach silnikowych), 

- jednoczesnego za
� czenia kilku regulatorów nap� du do sieci, 
- u� ycia dodatkowych filtrów przeciwzak
óceniowych. 
 

Wektorowy tryb pracy 
Post� puj wg poni� szych zasad by wybra�  tryb pracy wektorowy lub tryb wzmocniony U/f. Wzmocniony U/f powinien 
zosta�  zastosowany w nast� puj� cych sytuacjach: 

1) aplikacje wielosilnikowe 
2) gdy wymagane dane silnika nie s�  znane zw
aszcza C91 
3) gdy nap� d pracuj� cy w trybie wektorowym powoduje niestabilna prac�  silnika 
 

Wektorowy tryb regulacji pr � dko � ci i momentu 
1) Pod
� cz regulator do silnika wg wytycznych parametrów instrukcji 
2) Pod
� cz zasilanie do regulatora 
3) Ustaw C14 na 4 (wektorowa regulacja pr� dko� ci) lub na 5 (wektorowa regulacja momentu) 
4) Ustaw C86…C91 wg tabliczki znamionowej silnika 
5) Ustaw c48 na 1 umo� liwiaj� c kalibracje silnika 
6) Upewnij si�  ze silnik jest zimny (200-250C), podaj sygna
 HIGH na zacisk 28. Klawiatura wska� e CAL 

przez 40 sekund. Po uko� czeniu kalibracji klawiatura wska� e Off lub Inh. Podaj kolejny sygna
 HIGH na 
zacisk 28, silnik zastartuje.  
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Wzmocniony tryb pracy U/f 
Post� puj zgodnie z powy� sz�  instrukcja, zamieniaj� c kroki 3 i 4 na: 

3) Ustaw C14 na 6 (wzmocnienia z Auto-Boost) lub 7 (wzmocnienie ze sta
ym Boost) 
4) Ustaw C88…C90 wg tabliczki znamionowej silnika 
 

Uwaga! 
Je� li silnik jest ciep
y w czasie kalibracji, regulator nie b� dzie osi� ga
 max parametrów podczas pracy. 
Regulator wy� wietli b
� d nid, silnik nie b� dzie pracowa
 je� li w trybie wektorowym (regulacja momentu/pr� dko� ci) 
usi
uje si�  w
� czy�  silnik przed jego kalibracja. 
 
 

Ustawianie parametrów 
                 
komunikaty statusu/b
 � dów                                                zmiana parametrów  

 
 
 

Uwaga! 
Je� li funkcja has
a jest dost� pna, has
o musi zosta�  wprowadzone w C00 by mie�  dost� p do 
parametrów. C00 nie pojawi si�  dopóki funkcja has
a nie b� dzie dost� pna. Patrz C94. 
 

 
EPM to pami��  przemiennika. Kiedykolwiek ustawienia parametrów si�  zmieniaj� , ich warto� ci 
przechowywane s�  w EPM. Kostka pami� ci EPM mo� e zosta�  wyj� ta z przemiennika, lecz 
musi by�  zainstalowana by przemiennik móg
 funkcjonowa�  (brak EPM spowoduje 
wy� wietlenie b
� du F I ). Przemiennik dostarczany jest z ta� m�  chroni� c�  EPM, któr�  mo� na 
zdj��  po uruchomieniu. Dost� pny jest równie�  programator EPM (model ESMD01EP), który 
umo� liwia: parametryzacje przemiennika bez zasilania, ustawienie OEM jako domy� lne, 
szybkie kopiowanie ustawie�  gdy parametryzuje si�  wiele przemienników dla identycznych 
zada� . Programator przechowuje równie�  do 60 plików klienta. 
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Parametryzacja dla:  ETMD….L2YXA,  ETMD…L4TXA,  ETML…X2SFA  
 

Kod Mo � liwe nastawy 
Numer Nazwa Lenze Wybór 

Wa� ne 

C00 wprowad	  
has
o 

0 0                                           999 widzialne tylko gdy has
o jest aktywne (zobacz 
C94) 

C01 	 ród
o warto� ci 
zadanych 

0 0 wej� cie analogowe (zacisk 8, patrz C34) 
1 kod c40 / kod C47 
 
2 wej� cie analogowe (zacisk 8, patrz C34) 
 
 
3 LECOM 
 
 
4 wej� cie analogowe (zacisk 8, patrz C34)  
5 kod c40/ kod C47 
 
6 wej� cie analogowe (zacisk 8, patrz C34) 
7 kod c40/ kod C47 
 
8 wej� cie analogowe (zacisk 8, patrz C34) 
9 kod c40/ kod C47 
 
10 wej� cie analogowe(zacisk 8,patrz C34) 
11 kod c40/ kod C47 

Sterowanie =zaciski 
Programowanie =klawiatura 
Monitoring =LECOM, 
Sterowanie =zaciski, 
Programowanie=LECOM/klawiatura 
Monitoring =LECOM,  
Sterowanie =LECOM 
Programowanie =LECOM/klawiatura 
Monitoring =LECOM 
Sterowanie =zaciski 
Programowanie =zdalna klawiatura 
Monitoring =zdalna klawiatura 
Sterowanie =zdalna klawiatura 
Programowanie =zdalna klawiatura 
Monitoring = zdalna klawiatura 
Sterowanie =zaciski 
Programowanie =Modbus/klawiatura 
Monitoring =Modbus 
Sterowanie =zaciski 
Programowanie =Modbus/klawiatura 
Monitoring =Modbus 

 Uwaga! ·  Gdy C01=1,5,7,9 lub 11 i C14=0..4,6,7 u� yj c40 do ustawienia pr� dko� ci 
·  Gdy C01= 1,5,7,9 lub 11 i C14=5 u� yj C47 dla ustawienia momentu 
·  Gdy C01=LECOM (3), wpisz komend�  pr� dko� ci do C46 lub komend�  momentu do C47  

C02 za
adowa�  
ustawienia 
Lenze 

 0 brak akcji / 
adowanie  zako� czone   
1 za
adowa�  ustawienia Lenze 50Hz 
2 za
adowa�  ustawienia Lenze 60Hz 
3 za
adowa�  ustawienia OEM (je� li 
wyst� puj� ) 

C02=1,2,3 tylko mo� liwe w stanie Off lub Inh 
C02=2: C11,C15 i C89=60Hz i C87=1750 RPM 
Uwaga!  
C02 = 1 nadpisuje wszystkie ustawienia! Obwód 
Trip mo� e by�  uszkodzony Sprawd	  parametry 
CE1…CE4. 

CE1 konfiguracja 
wej� cia 
cyfrowego E1 

1 

CE2 konfiguracja 
wej� cia 
cyfrowego E2 

2 

CE3 konfiguracja 
wej� cia 
cyfrowego E3 

3 

CE4 konfiguracja 
wej� cia 
cyfrowego E4 

4 

1 uaktywni�  sta
�  warto��       
  zadan�  1 (JOG1) 
2 uaktywni�  sta
�  warto��   
  zadan�  2 (JOG2) 
3 hamowanie pr� dem sta
ym  
  (DCB) 
4 kierunek obrotów 
5 Quickstop 
 
6 obroty w prawo (zabezpieczenie  
   przerwania obwodu) 
7 obroty w lewo (zabezpieczenie  
  przerwania obwodu) 
8 UP (podnie��  warto��  zadan� ) 
9 DOWN (obni� y�  warto��  zadan�  ) 

10 TRIP-Set 
 
 
11 TRIP-Reset 
12 Przyspieszanie/Zwalnianie 2 

 
Uaktywni�  JOG3: 
oba zaciski = HIGH 
 
 
 
LOW = obroty w prawo, HIGH = obroty w lewo 
Kontrolowane zwalnianie do zatrzymania, LOW-
aktywne Ustaw zwalnianie w C13 lub c03 
Obroty w prawo = LOW   
Obroty w lewo = LOW: Quickstop 
 
 
UP = LOW i DOWN = LOW: Quickstop;  
u� y�  zestyk rozwierny  
LOW aktywne, wyzwala EEr  
Rada: przy pomocy tego sygna
u mo� na 
pod
� czy�  termiczny zestyk rozwierny silnika  
patrz tak� e c70 
patrz c01i c03 

 Uwaga! Pojawi si�  b
ad CFG gdy:  
·  ustawienia E1..E4 dubluj�  si�  (ka� de ustawienie mo� e by�  u� yte tylko raz  
·  jedno wej� cie jest ustawione na UP, a drugie nie jest ustawione na DOWN lub odwrotnie   

C09 adres sieciowy 1 1                                             247                           Ka� dy przemiennik w sieci musi mie�  unikatowy 
adres 

C10 minimalna 
cz� stotliwo��  
wyj� ciowa 

0.0 0.0              {Hz}                     240 ·  cz� stotliwo��  wyj� ciowa przy 0 % analogowej 
warto� ci zadanej 

·  C10 nie dzia
a przy sta
ych warto� ciach 
zadanych i wprowadzaniu warto� ci zadanych 
za pomoc�  c40 

C11 maksymalna 
cz� stotliwo��  
wyj� ciowa 

50.0 7.5               {Hz}                     240 ·  cz� stotliwo��  wyj� ciowa przy 100 % 
analogowej warto� ci zadanej 

·  C11 nigdy nie jest przekraczany 
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C12 czas 
przyspieszania 

5.0 0.0                 {s}                      999 

C13 czas zwalniania 5.0 0.0                 {s}                      999 

C12 = zmiana cz� stotliwo� ci 0Hz… C11 
C13 = zmiana cz� stotliwo� ci C11….0Hz 
Dla rampy s przyspiesz/zwalniania  nastaw c82 

0 liniowa charakterystyka z Auto-Boost 

1 kwadratowa charakterystyka z Auto-
Boost 

2 liniowa charakterystyka ze sta
ym 
podwy� szaniem Umin 

3 kwadratowa charakterystyka ze 
sta
ym podwy� szaniem Umin 

·  liniowa charakterystyka: dla standardowych 
zastosowa�  

·  kwadratowa charakterystyka: dla wentylatorów 
i pomp o kwadratowej charakterystyce 
obci�� e�  

·  Auto-Boost: napi� cie wyj� ciowe zale� ne od 
obci�� e� , tzn. praca z ma
ymi stratami 

 
4 tryb wektorowy regulacji pr� dko� ci ·  dla pojedynczych silników w aplikacjach 

wymagaj� cych wy� szego momentu 
startowego i lepszej regulacji pr� dko� ci 

5 tryb wektorowy regulacji momentu ·  dla pojedynczych silników w aplikacjach 
wymagaj� cych sterowania momentem 
niezale� nego od pr� dko� ci 

6 wzmocniona liniowa charakterystyka z 
Auto-Boost  

C14 
 
 
 
 
 

tryb pracy 2 

7 wzmocniona liniowa charakterystyka  
ze sta
ym podwy� szaniem Umin 

Dla pojedynczych lub wielu silników w aplikacjach 
wymagaj� cych lepszego wykonania ni�  ustawienia 
0…3 ale nie mog�  pracowa�  w trybie wektorowym 

 Uwaga! Ustawienia 4…7 wymagaj�  kalibracji silnika u� ywaj� c c48 
Ustawienia 4 i 5 wymagaj�  odpowiedniego ustawienia w C86…C91 przed kalibracj�  silnika  
Ustawienia 6 i 7 wymagaj�  odpowiedniego ustawienia w C88…C90 przed kalibracj�  silnika 
  

C15 50.0 25.0              {Hz}                    999 
 

U/f – punkt 
za
amania 
charakterystyki 

 W standardowych zastosowaniach 
ustawi�  cz� stotliwo��  znamionow�  silnika 
(patrz tabliczka znamionowa) 

C16 podwy� szanie 
Umin  
(optymalizacja 
momentu 
obrotowego) 

 0                  {%}                         40 
C16 nie jest aktywne w trybie wektorowym 
(patrz C14) 
Ustawi �  dopiero po uruchomieniu : 
silnik powinien pracowa�  ja
owo mniej 
wi� cej z cz� stotliwo� ci�  po� lizgu (ok. 5 
Hz); podwy� szy�  C16 a�  pr� d silnika 
(C54) = 0.8 pr� du znamionowego silnika   

 
C17 próg 

cz� stotliwo� ci 
(Qmin) 

0.0 0.0               {Hz}                     240 Patrz c17 i c18 ,wybór 7 
odniesienie: warto��  zadana 

0 4 kHz 
1 6 kHz 
2 8 kHz 

C18 cz� stotliwo��  
próbkowania 

2 

3 10 kHz (uwaga  na spadek warto� ci  
znamionowych, patrz dane 
 techniczne) 

·  Gdy C18 wzrasta ha
as silnika maleje 
·  Obserwuj obni� anie w sekcji 2.2 
·  Automatyczne obni� anie do 4 kHz przy 1.2 

x Iznam. 

C21 kompensacja 
po� lizgu 

0.0 0.0                {%}                    40.0 
C21 nie jest aktywne w trybie wektorowym 
(patrz C14) 

Zmienia�  C21, dopóki w �� danym zakresie 
obrotów, pr� dko��  obrotowa pomi� dzy prac�  
ja
ow�  a max. obci�� eniem wi� cej ju�  nie spada  

C22 silnikowy pr� d 
graniczny 

200 30                 {%}                     200 
odniesienie:  
wyj� ciowy pr� d znamionowy  tmd 
 

·  Po osi� gni� ciu warto� ci granicznej czas 
przyspieszania wyd
u� a si�  lub zmniejsza 
si�  cz� stotliwo��  wyj� ciowa 

·  Gdy c73=0 max ustawienie =167% 
C24 Auto-boost 0.0 0.0                {%}                    20.0 Auto-boost jest tylko aktywny podczas 

przyspieszania 
0 0 ... 10 V 
1 0 ... 5 V 
2 -10 ...+10 V 
3 0 ... 20 mA 
4 4 ... 20 mA 

0 

5 4 ... 20 mA monitorowane 

Napi� cie odnosi si�  do 8U 
Tmd nie zapewnia zasilania -10V dla C34=2 
C34=2 niedost� pny w trybie wektorowym 
Pr� d odnosi si�  do 8I 
C34=5 wyzwoli b
� d SdS je� li sygna
 spadnie 
poni� ej 2mA 

C34 konfiguracja 
wej� cia 
analogowego 
 
 
 
Uwaga! Kiedy pracuje przy napi� ciu -10V….+10V (C34=2) brak napi� cia spowoduje pr� dko��  silnika = 5%xC11 

Gdy C34 = 2 to:  
·  Kierunek obrotów zale� y od polaryzacji -10V…+10V sygna
u: 
           +0,1…+10V = CW i  -0,1…-10V = CCW (wszystkie inne komendy rotacji nie dzia
aj� ) 
·  C11 ustawia max cz� stotliwo��  w obu kierunkach 
·  CE1…CE4= 6 lub 7 ruszy tylko przemiennik bez wyboru kierunku pracy  
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C36 napi� cie 
hamowania 
pr� dem sta
ym 
(DCB) 

4.0 0.0                 {%}                   50.0 Patrz CE1…CE4 i c06 
Potwierd	  mo� liwo��  u� ycia hamowania pr� dem 
sta
ym w silniku 

C37 sta
a warto��  
zadana 1 
(JOG1) 

20.0 0.0                {Hz}                    240 ustawienie Lenze: aktywne  
przy E1 = HIGH 

C38 sta
a warto��  
zadana 2 
(JOG2) 

30.0 0.0                {Hz}                    240 ustawienie Lenze: aktywne  
przy E2 = HIGH 

C39 sta
a warto��  
zadana 3 
(JOG3) 

40.0 0.0                {Hz}                    240 ustawienie Lenze: aktywne  
przy E1 = HIGH i E2=HIGH 

C46 warto��  zadana 
cz� stotliwo� ci 

 0.0                {Hz}                    240 Wy� wietlacz: warto��  zadana na wej� ciu 
analogowym,  przy funkcji UP/DOWN lub LECOM 

C47 warto��  zadana 
momentu 

100 0                     {%}                   400 Gdy C14=5 i C01=1,5,7,9,11 ustaw warto��  
momentu 
Gdy C14=5 i C01=2,4,6,8,10 ustaw warto��  
momentu dla C34 

C50 cz� stotliwo��  
wyj� ciowa 

 0.0                {Hz}                    240 wy� wietlacz 

C52 napi� cie silnika   0                     {V}                    999 wy� wietlacz 
C53 napi� cie DC w 

obwodzie pr� du 
sta
ego 

 0                     {V}                    999 wy� wietlacz 

C54 pr� d silnika  0                     {A}                    400 wy� wietlacz 
C56 obci�� enie 

przemiennika 
 0                     {%}                   255 wy� wietlacz 

C57 moment silnika  0                     {%}                   400 wy� wietlacz, tryb wektorowy tylko (C14= 4 , 5)  
C61 temperatura 

radiatora 
 0                     {C}                    255 wy� wietlacz 

C65 P� tla 
wzmocnienia 
wektorowej 
regulacji 
pr� dko� ci 

30.0 0.0                                          100 Optymalizuje prac�  w trybie wektorowym 

C66 Wektorowa 
stabilno��  
pr� dko� ci 

30.0 0.0                                          100 Optymalizuje stabilno��  pr� dko� ci w trybie 
wektorowym 

C77 Wzmocnienie 
Imax regulatora 

0.25 0.00                                        16.0 

C78 Czas zdwojenia 
regulatora 
procesu 

65 12                  {ms}                 9990 

dla wi� kszo� ci aplikacji nie ma potrzeby zmienia�  
ustawie�  fabrycznych Lenze 

C84 Rezystancja 
stojana silnika 

0.00 0.00               {� }                    64.0 Zostanie automatycznie zaprogramowana przez 
c48 

C86 Znamionowa 
moc silnika 

 0.00               {kW}                 99.9 Ustaw wg tabliczki znamionowej 
Ustawienia Lenze=  warto��  TMD kW 

C87 znamionowa 
pr� dko��  
obrotowa 
silnika 

1390 300               {RPM}              65000 Ustaw wg tabliczki znamionowej 

C88 Znamionowy 
pr� d silnika 

0.0 0.0                {A}                     480 Ustaw wg tabliczki znamionowej 

C89 Znamionowa 
cz� stotliwo��  
silnika 

50 10                 {Hz}                    999 Ustaw wg tabliczki znamionowej 

C90 Znamionowe 
napi� cie silnika 

0 0                   {V}                      600 Ustaw wg tabliczki znamionowej 

C91 cos�  silnika 0.80 0.40                                        1.00 Ustaw wg tabliczki znamionowej 
 Uwaga! Je� li wspó
czynnik nie jest znany u� yj poni� szych wzorów: 

Cos� = moc silnika kW/ sprawno��  silnika x C90 x C88 x 1,732 
Cos� =cos [sin-1 (pr� d magnesuj� cy / pr� d silnika) 

C92 Indukcyjno��  
stojana silnika  

0.0 0.0                {Hz}                   2000 Zostanie automatycznie zaprogramowana przez 
c48 
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C93 Typ nap� du  xyz Oznacza parametry przemiennika wg formatu: 
xyz, xy.z lub x.y.z 
x. lub x = napi� cie (2.=200/240V, 1~; 2=200/240V 
, 3~; 4= 400/480V, 3~) 
yz lub y.z = moc w kW   Przyk
ad: 
2.0.3 = 200/240V, 1~, 0.37 kW 
47.5 = 400/480V, 3~, 7.5 kW 

C94 has
o 
uzytkownika 

0 0                                         999 
zmiana z „0” (brak has
a) warto��  zacznie 
si�  od 763                        

Je� li zakodowano warto��  inna ni�  0 nale� y 
wprowadzi�  has
o w C00 dla dalszego dost� pu 

C99 wersja software   wy� wietlacz, format xyz 
c01 Drugi czas 

przyspieszania  
5.0 0.0                {s}                       999 

c03 Drugi czas 
zwalniania 

5.0 0.0                {s}                       999 

Aktywowany u� ywaj� c CE1…CE4 
c01 = zmiana cz� stotliwo� ci 0Hz… C11 
c03 = zmiana cz� stotliwo� ci C11….0Hz 
Dla rampy s przyspiesz/zwalniania nastaw c82 

c06 czas 
utrzymywania 
automat. 
hamowania 
pr� dem sta
ym 
(Auto-DCB) 

 0.0                {s}                       999 
 
0.0 = nie aktywne 
999 = ci� g
e hamowanie 
 

Automatyczne hamowanie silnika poni� ej 0.2 Hz 
za pomoc�  pr� du DC silnika przez ca
y czas 
utrzymywania (potem: U, V, W zablokowane) 
 
Potwierd	  mo� liwo��  u� ycia hamowania pr� dem 
sta
ym w silniku 

c08 Skalowanie 
wyj� cia 
analogowego 

100.0 0.0                                           999 Je� eli na zacisku 62 jest 10VDC odpowiada to 
ustawionej warto� ci (zobacz c11) 

c11 Parametryzowa
nie wyj� cia 
analogowego 
(62) 

0 0 brak 
1 cz� stot. wyj� ciowa 0-10VDC 
2 cz� stot. wyj� ciowa 2-10VDC 
3 obci�� enie 0-10 VDC 
4 obci�� enie 2-10 VDC 
5 dynamiczne hamowanie  

U� yj c08 do skalowania sygna
u 
Przyk
ad: 
c11=1 i c08=100. Przy 50 Hz, zacisk 62 = 5 VDC 
Przy 100 Hz, zacisk 62= 10VDC 
 
Do u� ytku tylko z opcj�  BD.  

c17 Parametryzowa
nie wyj� cia 
cyfrowego (A1) 

0 

c18 Parametryzowa
nie wyj� cia 
cyfrowego (A2) 

1 

Wyj� cie jest aktywne je� li: 
0 gotowo��  do pracy 
1 b
� d 
2 silnik pracuje 
3 silnik pracuje / obroty w prawo 
4 silnik pracuje / obroty w lewo 
5 cz� stotliwo��  wyj� ciowa= 0Hz  
6 osi� gni� ta warto��  zadana    
   cz� stotliwo� ci 
7 przekroczony próg (C17) 
8 osi� gni� ty graniczny pr� d  
   (silnikowy lub generatorowy) 

 

c20 wy
� czanie I2t 
(kontrola 
termiczna 
silnika) 

100 30                {%}                       100 
100% = wyj� ciowy pr� d znamionowy smd 

Wyzwolenie b
� du OC6 gdy pr� d silnika 
przekroczy c20 zbyt d
ugo 
W
a� ciwe ustawienie = pr� d znamionowy z 
tabliczki/pr� d wyj� ciowy Tmd x 100% 
Przyk
ad: 
Silnik = 6,4 [A],Tmd = 7[A], 
w
a� ciwa nastawa=91% 

 Uwaga! Maksymalne ustawienie to znamionowy pr� d silnika (patrz tabliczka znamionowa). Nie zapewnia to pe
nej 
ochrony silnika.  

c25 LECOM 
pr� dko��  bod 

0 0 9600 bps je� li C01=0…3 
    lub 9600,8,N,2 je� li C01=8...11 
1 4800 bps je� li C01=0…3 
    lub 9600,8,N,2 je� li C01=8...11 
2 2400 bps je� li C01=0…3                          
    lub 9600,8,E,2 je� li C01=8...11 
3 1200 bps je� li C01=0…3                       
    lub 9600,8,O,2 je� li C01=8...11 

Je� li C01=8...11 
� cze szeregowe jest aktywne i 
pr� dko��  bod jest ustawiona na 9600 

c40 warto��  zadana 
cz� stotliwo� ci 
za pomoc�  
przycisków: 

�  lub 
Modbus 

0.0 0.0                {Hz}                    C11 Mo� liwe tylko je� li C01 jest ustawione w
a� ciwie 
(C01=1,5,7,9,11) 

0 Start po zamianie poziomu LOW-
HIGH na zacisku 28 

c42 warunek startu 
(z za
� czonym 
zasilaniem) 

1 

1 
 

2 
3 

Automatyczny start,  
je� li zacisk 28 = HIGH  
Lotny restart (auto start niedost� pny) 
Auto start je� li zacisk 28 = HIGH z 

lotnym restartem 

Patrz tak� e c43 i c70 
Uwaga! 
Automatyczne startowanie/restartowanie mo� e 
spowodowa�  uszkodzenie urz� dzenia. 
Automatyczne startowanie/restartowanie powinno 
by�  wykorzystywane tylko tam gdzie personel nie 
ma dost� pu. 
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0 Zakres: C11….0 Hz c43 Wybór lotnego 
restartu 

0 
1 Zakres: 

Ostatnia cz� stotliwo�� …0 Hz 

Je� li c42= 2 lub 3 przemiennik rozpocznie badanie 
pr� dko� ci silnika dla C11 lub dla ostatniej 
wyj� ciowej cz� stotliwo� ci przed b
� dem, w 
zale� no� ci od ustawie�  w c43 

0 Kalibracja nie zrobiona 
1 Kalibracja mo� liwa 

c48 Auto-kalibracja 
silnika 

0 

2 Kalibracja wykonana 

Je� li C14=4…7 kalibracja silnika musi zosta�  
wykonana, ale C86…C91 musi zosta�  wpierw 
wykonane (patrz C14). Je� li usi
owano 
wcze� niejszej kalibracji silnika przed 
parametryzacj�  C86…C91 wyzwoli to b
� d nid.  

0 Tylko monitoring c60 Wybór trybu 
pracy dla c61 

0 
1 Monitoring i edycja 

c60=1 mo� na klawiszami 
�  regulowa�  
pr� dko��  (c40) podczas monitoringu c61 

c61 Aktualne b
� d 
c62 Ostatni b
� d 
c63 Przedostatni 

b
� d 
c64 Przed 

przedostatni  

 komunikat statusu/b
� du 
 
 
komunikat b
� du 
 

·  wy� wietlacz 
·  odnie��  si�  do sekcji 5 dla 

wyja� nienia statusu i komunikatu 
b
� du 

0 TRIP-Reset przy pomocy sygna
u 
LOW na zacisku 28 lub za
� czenia 
zasilania lub sygna
u HIGH na 
wej� ciu cyfrowym „TRIP-Reset” 

 c70 konfiguracja 
TRIP-Reset 
(kasowanie 
b
� du) 

0 

1 Auto-TRIP-Reset Po up
ywie czasu w c71 automatycznie kasuje 
wszystkie b
� dy 
Wi� cej ni�  8 b
� dów w 10 min wyzwoli b
� d rSt 

c71 zw
oka Auto-
TRIP-Reset 

0.0 0.0               {s}                 60.0 Patrz c70 

c73 Wybór napi� cia 
wej� ciowego 

 0 niskie (dla 200 lub 400 V wej� cia) 
1 wysokie ( dla 240 lub 480 V wej� cia) 

Ustawienia Lenze zale��  od C93 
Podczas uruchomienia potwierd	  w
a� ciwe 
ustawienia bazuj� c na napi� ciu zasilania 

c78 licznik czasu 
pracy 

wy� wietlacz 
czas ca
kowity w stanie „Start” 

c79 licznik czasu 
za
� czenia 
zasilania 

 

wy� wietlacz 
czas ca
kowity zasilania = za
. 

0 ... 999 h: format xxx  
 
1000 ... 9999 h: format x.xx (x1000) 
 
10000 ... 99999 h: format xx.x (x1000) 

c82 Czas 
ca
kowania 
rampy S 

0.0 0.0                 {s}                50.0  ·  C82=0.0: Linearne 
przyspieszanie/zwalnianie rampy 

·  C82>0.0: Przyspieszanie/zwalnianie 
rampy S p
ynniejsze 

L25 Pomi�  
cz� stotliwo��  1 

0.0 0.0                 {Hz}              240            

L26 Pomi�  
cz� stotliwo��  2 

0.0 0.0                 {Hz}              240 

·  L25 i L26 definiuj�  pocz� tek pasma 
pomijanej cz� stotliwo� ci  

·  L28 definiuje szeroko��  pasma 
pomijanej cz� stotliwo� ci 

L28 Pomi�  
cz� stotliwo��  
(pasmo) 

0.0 0.0                 {Hz}              10.0 Uwaga!  Pasmo (Hz) = fs (Hz) + L28 (Hz) 
 fs = L25 lub L26  
Przyk
ad:  L25 = 18 Hz i L28 = 4 Hz to 
 pasmo = 18…22 Hz  

n20 stan LECOM 
po za
� czeniu 

0 0 szybkie zatrzymanie 
1 zablokowane 

 

n22 reakcja na brak 
komunikacji 
przez 
� cze 
szeregowe 

0 0 nie aktywny 
1 kontrola blokady 
2 szybkie zatrzymanie  
3 TRIP b
� d „FC3” 

wybierz reakcje dla 
� cza szeregowego 

n23 czas reakcji dla 
b
� du 
� cza 
szeregowego 

50 50              {ms}                   65000 Ustaw d
ugo��  czasu 
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Rozpoznawanie i usuwanie usterek 
 
status przyczyna sposób usuni � cia 
np. 
50 0 

aktualna cz� stotliwo��  
wyj� ciowa 

nap� d pracuje bez zak
óce�   

OFF stop (wyj� cia U, V, W 
zablokowane) 

sygna
 LOW na zacisku 28 ustawi�  zacisk 28 na HIGH 

I nh Blokada (wyj� cia U,V,W 
zablokowane) 

Kontroler jest ustawiony dla 
� cza szeregowego 
(zobacz C01) lub zdalnej klawiatury 

Zastartuj kontrolera przez 
� cze szeregowe lub 
zdaln�  klawiatur�  

StP cz� stotliwo��  
wyj� ciowa = 0 Hz 
(wyj� cia U, V, W 
zablokowane) 

Quickstop uaktywniony za pomoc�  wej� cia 
cyfrowego lub 
� cza szeregowego 

wy
� czy�  Quickstop 

FSt Próba lotnego startu po 
b
� dzie 

c42 = 2, 3  

br  aktywne hamowanie 
pr� dem sta
ym 

hamowanie pr� dem sta
ym uaktywnione: 
·  za pomoc�  wej� cia cyfrowego 
·  automatycznie 

wy
� czy�  hamowanie pr� dem sta
ym 
·  wej� cie cyfrowe = LOW 
·  automatycznie, je� li min� 
 czas utrzymania 

c06 
CL, 
FCL 

osi� gni� ty graniczny 
pr� d 

przeci�� enie które mo� na wyregulowa�  automatycznie (patrz C22) 

LU za niskie napi� cie w 
obwodzie po� rednim 

za niskie napi� cie zasilania sprawdzi�  napi� cie zasilania 

dEC za wysokie napi� cie w 
obwodzie po� rednim 
przy zwalnianiu 
(ostrze� enie) 

za krótki czas zwalniania automatycznie, je� li za wysokie napi� cie < 1 s, 
 
0U, je� li za wysokie napi� cie > 1 s 
 

nEd brak dost� pu do kodu zmiana mo� liwa tylko przy zablokowanym 
regulatorze Off lub Inh 

zacisk 28 = LOW lub zablokuj przez 
� cze 
szeregowe 

rC klawiatura aktywna 
aktywna 

Usi
owanie u� ycia przycisków na froncie 
kontrolera  

Przyciski na froncie kontrolera s�  niedost� pne gdy 
klawiatura jest aktywna 

 
usterka przyczyna sposób usuni � cia 1) 

Ad B
� d konwertera A/D  Konieczna konsultacja z Lenze 
bF Identyfikacja b
� du Warto��  C93 przechowana w EPM, brak 

po
� czenia z regulatorem 
cF dane niewa� ne dla regulatora 
CF b
� d w danych 
GF 

dane na EPM nie 
wa� ne 

dane OEM nie wa� ne 

·  u� y�  EPM z wa� nymi danymi 
·  wprowadzi�  ustawienia Lenze 

FI usterka w EPM brak EPM lub usterka Od
� czy�  regulator od zasilania i wymieni�  EPM 
E1 ... E4 maj�  przyporz� dkowane takie same 
sygna
y cyfrowe 

Ka� dy sygna
 cyfrowy nale� y u� y�  tylko jeden raz CFG wej� cia cyfrowe nie 
jednoznacznie 
przyporz� dkowane u� ywa�  tylko „UP” lub „DOWN” Do drugiego zacisku nale� y przyporz� dkowa�  

brakuj� cy sygna
 cyfrowy 
dF b
� d hamowania 

dynamicznego 
Rezystory hamuj� ce s�  przegrzane Wyd
u� y�  czas hamowania 

LC Automatyczny start 
niedost� pny 

c42=0 Na zacisku 28 zmiana sygna
u LOW-HIGH 

Eer zewn� trzna usterka wej� cie cyfrowe „TRIP-Set” jest uaktywnione Usun��  zewn� trzn�  usterk�  
F2,F0 wewn� trzny b
� d  Konieczna konsultacja z Lenze 
FC3 B
� d komunikacji  Brak po
� czenia z 
� czem szeregowym Sprawd	  po
� czenia 
� cza szeregowego 
FC5 B
� d komunikacji Brak po
� czenia z 
� czem szeregowym Skontaktuj si�  z Lenze 
JF B
� d zdalnej klawiatury Zdalna klawiatura od
� czona Sprawd	  po
� czenia w klawiaturze 
nId B
� d identyfikacji 

nap� du 
Usi
owano skalibrowa�  silnik przed ustawieniem 
C86…C91 

Nale� y ustawi�  C86…C91 przed kalibracja silnika 

zwarcie nale� y znale	�  przyczyn�  zwarcia; skontrolowa�  
przewód silnikowy 

pojemno� ciowy pr� d 
adowania przewodu 
silnikowego za wysoki 

zastosowa�  krótszy/o mniejszej pojemno� ci kabel 
silnikowy 

ustawiono za krótki czas przyspieszania (C12) ·  wyd
u� y�  czas przyspieszania 
·  sprawdzi�  prawid
owo��  doboru nap� du 

uszkodzony przewód silnikowy skontrolowa�  okablowanie 
zwarcie mi� dzyzwojowe w silniku skontrolowa�  silnik 

0CI zwarcie lub 
przeci�� enie 

cz� ste i zbyt d
ugie przeci�� enia sprawdzi�  prawid
owo��  doboru nap� du 
faza silnika ma doziemienie skontrolowa�  silnik/przewód silnikowy 0C2 B
� d doziemienia 
pojemno� ciowy pr� d 
adowania przewodu 
silnikowego za wysoki 

zastosowa�  krótszy/o mniejszej pojemno� ci kabel 
silnikowy 
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0C6 przeci�� enie silnika 
(przeci�� enie I2 x t) 

silnik przeci�� ony termicznie na skutek np.: 
·  niedopuszczalnego pr� du ci� g
ego 
 
·  cz� ste lub zbyt d
ugie przyspieszanie 

 
·  sprawdzi�  prawid
owo��  doboru nap� du  
·  skontrolowa�  ustawienie c20 

LPI Brak fazy na silniku Otwarty obwód wyj� cia regulatora podczas 
trybu wektorowego (C14=4, 5) 

Silnik musi by�  pod
� czony w trybie wektorowym 
Sprawd	  silnik/przewód silnika 

0H przekroczenie 
temperatury w 
regulatorze nap� du 

za ciep
o wewn� trz regulatora nap� du 
 

·  zmniejszy�  obci�� enie regulatora nap� du 
·  polepszy�  ch
odzenie 

za wysokie napi� cie zasilania skontrolowa�  napi� cie zasilania 
Zbyt krotki czas zwalniania lub silnik pracuje 
jako generator 

wyd
u� y�  czas zwalniania 
0U za wysokie napi� cie w 

obwodzie po� rednim 

pe
zaj� ce zwarcie po stronie silnika skontrolowa�  silnik/przewód silnikowy  
(od
� czy�  silnik od regulatora nap� du) 

rF B
� d lotnego restartu Podczas próby restartu regulator nie by
 zdolny 
zsynchronizowa�  si�  z silnikiem 

skontrolowa�  silnik / obci�� enie 

rSt  b
� d przy Auto-TRIP-
Reset 

ponad 8 komunikatów b
� du w ci� gu 10 minut w zale� no� ci od komunikatu b
� du 

SdS Brak sygna
u 4-20 mA Sygna
 4-20 mA (zacisk 8I) mniejszy ni�  2 mA 
(C34=5) 

Sprawd	  sygna
/przewód 

SF brak jednej fazy  faza od
� czona  Sprawd	  zasilanie 
1) Nap� d mo� na ponownie uruchomi�  po skasowaniu komunikatu b
� du: patrz c70!  
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Uwagi 
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Uwagi 
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Kontakt 
 

Lenze-Rotiw  Sp. z o.o. 
Ul. Ro	 dzie� skiego 188b, 40-203 Katowice 
tel.  +48 (0) 32 203 97 73 
fax. +48 (0) 32 781 01 80 
e-mail: lenze@lenze-rotiw.com.pl 
 

serwis 24 h: 
00 8000 24 hours (008000 24 46877)  

Lenze Systemy Automatyki Sp. z o.o. 
ul. Rydygiera 47, 87-100 Toru�  
tel.  +48 (0) 56 658 28 00  
fax. +48 (0) 56 645 33 56 
e-mail: lenze@lenze.pl 
 

serwis 24 h: 
00 8000 24 hours (008000 24 46877) 
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